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YYEBHA ITPOI'PAMA

no oucyunaunama : 'Teopusi Ha ynpaBJIeHUETO, MOJIeJTUPAHE U CUMYJIMPaHe

1. H3Banka ot yueOHuUs MUIaH

Xopapuym JyacoBe
Bua Ha 3ausaTusra CemecTbp
CeaMHYHO (017911 (1)
Jlexun I 3 45
CeMUHapHM yNpaKHEHUS I 1 15
JlabopaTopHH yIpa>KkHEHHS I 1 15

KypcoB npoekt - - -

Kypcosa paborta - - -

Msnur - - -

Tekyma oneHka - - -

3aueT - - -

Bcnuko: 75




2. AHoTanusa

JucuuninuHara 3amo3HaBa CTYJIEHTUTE C OCHOBUTE Ha Teopus Ha YIpaBICHUETO,
BBBEXKIANKHU MOHATHUATA CUCTEMA, CUCTEMA 3a YNPABICHUE, MOJEIN HA JUHAMUYHU CUCTEMU BHB
BpEMEHHATa U YeCTOTHaTa 00JIaCT, KpUTEPHUH 32 YCTOMUMBOCT U Ka4eCcTBO Ha cucteMute. OCHOBHO
BHUMaHUE € OTJICIIEHO Ha OMHCAHHMETO C IMpeaaBaTeTHH (PYHKIMA U HA YECTOTHUTE METOIH 3a
cuHTe3. Pasrnexxaar ce W BBIPOCH OT ChbBPEMEHHATa TEOpUsS Ha JIMHEMHUTE CHCTEMHU 3a
yIOpaBJ€HUE, OINHCAaHU B IMPOCTPAHCTBO Ha CBHCTOsAHMATA. M3ydaBaT ce€ MOJEIMPAHETO U
cuMysipaneTo Ha juHeitHu u HenuHelHu cuctemu ¢ MATLAB u SIMULINK. Cemunapuute u
7a00paTOPHU YNPAXKHEHUS TPEAOCTABIT TOMBJIHUTEIHU BH3MOKHOCTH 32 OHarjeAsBaHE Ha
MaTepHuaia U 3a1bJI00YaBaHe HA MPAKTUUECKUTE YMEHUS.

3. Chabp:xaHue HA yueOHATA Mporpama

A. Jlekuuu YYEBHU
YACOBE
15
1. | AHaJM3 Ha CHCTEMHTE 32 ynpaBJieHHe:

1.1 Indepennuanay ypaBHEHUsS Ha (QU3HYECKUTE cHUCTeMH. JImHeapu3aius.

W3non3eane Ha mnpeoOpasyBanuero Ha Jlammac. [lpenaBatennu ¢GyHKIUH. 4
Onucanue ¢ 6JIOKOBU CXEMHU.
1.2 TumoBn BXOJHU CUTHAIM U BPEMEHHHU XapaKTEPUCTHUKU Ha CHUCTEMUTE 3a 4

ynpasienue. [IpexogHa u ummysncHa npexonHa ¢yHkius. [lokazatenu 3a
KayeCTBOTO Ha MPEXOAHHUS MPOIIEC.

1.3 YecTOTHM XapaKTEPUCTHKU Ha CHCTEMHUTE 3a YIpaBieHHe. AMIUIUTYIHO- 4
YECTOTHU U (Pa30BO-YECTOTHU XapaKTEPUCTHKHU. JlorapuTMUYHM YEeCTOTHU
xapaktepucTuku. [loka3zaTenn Ha KauyecTBOTO Ha MPEXOJHUS MPOIEC B
YecToTHaTa 00JacT.

1.4 Xonorpad Ha kopeHuTe. MeToau 3a TMOCTposiBaHE Ha Xojorpada Ha 3
KOpEHHUTE.
2. | IMCKpeTHH CHCTeMH 32 yNnpaBJieHHUE. 4

MatemaTHuecKo ONMcaHue Ha JUCKPETHUTE CUCTEMHU. Z-peoOpa3yBaHHUE.
JlMckpeTHH npeaaBaTe’Hy (GyHKIMUA. AMITTUTYIHO-()a30BU XapaKTEPUCTUKN Ha
JUCKPETHH CUCTEMH.

3. | CHHTEe3 HA CHCTeMHTe 32 yIpaBJieHue: 6

3.1 O0u1 moaXoa KbM CHHTE3A. 1

3.2 1, U, TN u TTU]] 3aK0HH 3a yrpaBIeHHe. 1

3.3 CuHTE3 Ha KOPUTHpAIM 3BEHA C MOMOIITa HAa JIOTAPUTMUYHO-YECTOTHUTE 2
XapaKTEPUCTHKH.

3.4 CuHTE3 Ha KOPUTHPAIIX 3BEHA C TOMOIITA Ha XoAorpada Ha KOPEHHTE. 2




AHaJM3 U CHMHTe3 HA JMHEHHU CHCTEeMHM 3a YNpaBiieHHe B MPOCTPAHCTBO HA 20

ChCTOSIHUSITA:

4.1 Onucanue Ha JUHEWHUTE CHUCTEMU B TMPOCTPAHCTBO HA CHCTOSHUATA. 4
[IpenaBarenna matpuiia Ha cuctema. [IpeoOpazyBaHus Ha ChbCTOSIHHETO.

4.2 PemeHue Ha ypaBHEHUATa Ha CbCTOsHHETO. lIpexomHa wMarpuiia Ha 2
CbCcTOsSIHUMETO. M3uucnsBaHe Ha TpexoJHaTa MaTpHIla IOCPEICTBOM
JTuaroHaiu3anus u npusexaane B XXopaanosa dopma.

4.3 YnpasnseMocT u HaOmogaemoct. Kanonnunn ¢opmu. JlyaaHocT U ayamHu 4
CUCTEMH.

4.4 Ananu3 Ha yCTOMYMBOCTTA. Y CTOMYMBOCT 10 JIsimyHOB. MaTpu4HO ypaBHEUe 4
Ha JIamyHoB.

4.5 CunTe3 mpu 3amaneHd TMoiarocd. HeoOXoaumMu ycloBUsS 3a TPOU3BOJIHO
pasroyiaraHe Ha MOJIOCHTe. MeToAu 3a CHUHTE3 MpU 3a7aJleHU TMOJIOCH 3a 4
€HOBXOJIOBU 1 MHOTOBXO/IOBU CUCTEMH.

4.6 HaGmogaTtenn Ha cbhcrosiHuero. HaGmronmarenu oT mbieH pen (MASHTUYHU 3
HaOmogaTenun). HaOmrogatenu oT mMOHMKEH pex. Peanmsarnus Ha nuHEHHU
3aKOHH 3a yIpaBJeHHE ¢ TOMOIITa Ha HAOII0IaTEINH.

4.7 JIluneliHO-KBaJpaTUYHa ONTUMHU3aNMs. Pelienre Ha 3a/1ayaTa 3a KBaJpaTU4HA 4
ontuMmuzaiusa. MatpuuHo ypaBHeHUe Ha Pukatu. Meroau 3a pemiaBaHeTo Ha
ypaBHeHUeTO Ha Pukaru.

b. Cemunapau ynpaxxHeHUs 15

OnpenensiHe Ha BpEMEHHH U YECTOTHHU XapaKTEPUCTUKH Ha JUHAMHYHU 3BEHA OT 3

I'BPBU U BTOPU pell

AHanu3 Ha yCTOMYMBOCTTA Ha CHCTEMA C 00paTHa Bpb3Ka 2

CuHTE3 Ha KOPUTHPAIIY 3BE€HA C TOMOIIITA Ha JIOTAPUTMUYHO-YECTOTHUTE 3

XapaKTEPUCTUKHU.

PemaBane Ha ypaBHEHUETO HA ChbCTOSTHUETO HA HEMPEKBCHATH U TUCKPETHH 2

CUCTEMH.

AHanu3 Ha ynpaBJsieMOCTTa U HaOJII0/1aeMOCTTa. 2

AHanM3 Ha YCTOMYHUBOCTTA B MMPOCTPAHCTBO HA CHCTOSTHUSATA. 3

B. JIaGopartopHuu ympaxkHeHus (M3BspiBar ce cbe cucremara MATLAB) 15

PemraBane Ha ypaBHEHUETO HA ChCTOSTHUETO 3

AHanu3 Ha YCTOMYMBOCTTA U PelllaBaHe Ha ypaBHEHUETO Ha JIsamyHOB 3

CunTe3 1pu 3a/1a7IeHU TTOJIIOCH 3

CunTe3 Ha HaOMIOJaTEN HA CHCTOSTHUETO 2




5. | CuHTeE3 Ha ONTUMAaJIHA CUCTEMA IIPH KBAJpAaTUUYEH KPUTEPHUIl HA KaueCTBOTO 2

6. | Peanu3zanus Ha TMHEEH 3aKOH Ha YIIpaBJEHUE C MOMOIITA Ha HaOJIr01aTesn Ha 2
ceeTostHueTo. Cumynupane Ha 3aTBopeHara cucrema B SIMULINK
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